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0) H#4an*s RoBOT

Profil firmy
& Wizja £ Misja ¢ Wartosci
Zostac globaln mlide m Stuzy¢ ludzkosci z echnologig Szybkie tempo, obstuga,
dziedzinie robotyki robotow dzielenie sie, pasja,

entuzjazm, ciekawos¢

Firma Shenzhen Han's Robot Co., Ltd. jest krajowym przedsiebiorstwem high-tech, kiére zostato zatozone i jest
wspierane przez Han's Laser Technology Industry Group Co., Ltd. (notowane na gietdzie pod nazwg Han's
Laser, kod gietdowy: 002008). Powstata ona jako rezultat wspodtpracy z Han's Motor Robotics Research
Institute, gdzie pracuje ponad 100 specjalistdw zajmujgcych sie badaniami i rozwojem. Spétka zostata zatozona
we wrzesniu 2017 roku, a jej zaktady produkcyjne oraz dziat badawczo-rozwojowy znajdujg sie w miastach
Shenzhen oraz Foshan. Dodatkowo, firma posiada spoétki zalezne w miastach Tianjin, Wuxi i Chengdu.

Shenzhen Han's Robot Co., Ltd. skupia sie¢ na promowaniu i wdrazaniu rozwoju inteligentnych robotéw w
réznych branzach, takich jak przemyst czy opieka zdrowotna.
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Globalna sie€ ustug

Partnerzy z ponad 100 krajow i regionéw, w tym Chiny, Korea
Potudniowa, Japonia, Tajlandia, Singapur, Malezja, Australia,
Nowa Zelandia, Stany Zjednoczone, Kanada, Meksyk,
Brazylia, Kolumbia, Argentyna, Rosja, Wielka Brytania,

Francja, Niemcy, Hiszpania, Holandia, Wtochy, Polska itp.

Najlepsi specjalisci z ponad 25 krajow i regionow

500+ 200+ 25+

500+ 200+ o
L L Krajow i regionow
Pracownikéw inzynieréw
Os czasu
2014 2017 Listopad 2020 Listopad 2021 o o
Kwiecien 2022 Pazdziernik 2022
2004 Powotanie Han's Powstanie Shenzhen Han's Uruchomienie Parku Demonstracyjnego Zakornczono runde finansowania 3
Utworzono spotke Utworzono Han's Robot Globalne
Han's Laser notowane na gietdzie Robotics Research Robot Co., Ltd. Zaawansowanego Wytwarzania Han's Serii B+ na kwote blisko 200 milionéw o ,
zalezng w miescie Centrum Inteligentnego
Institute Robot w Foshan . )
Wuxi Wwarzanla. >
Czerwiec 2022
1996 2005 2016 Sierpien 2020 Grudzien2020 Czerwiec 2021 Utworzono spéike zalezng
Powotanie Han's Laser Powotanie Han's Motor Pierwszej generacji robot Zakonczono pomysinie runde Utworzono spétke Pomysinie zakonczono runde w miescie Chengdu
wspotpracujgcy ELFIN finansowania Serii A na kwote zalezng w miescie finansowania Serii B1
165 milionow Tianjin na kwote 395 milionow
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Han S RObOt Odporna na zaktécenia @

Za I ety p rOd U ktu Szybka komunikacja @

. . Wysokie bezpieczenstwo, doktadna trajektoria ruchu ©
Komunikacja

EtherCat Dostep do informacji o wszystkich przegubach robota @
Han's Robot nieustannie poszerza swoje badania w obszarze tworzenia
zaawansowanych technologii zwigzanych z robotami wspotpracujgcymi, ktére
stuzg ludziom. Produkty te sg wynikiem autorskich prac firmy i obejmujg roboty
0 udzwigu od 3 kg do 25 kg, co umozliwia zaspokojenie réznorodnych potrzeb Wiecej pozycji o wysokim stopniu trudnosci @
klientéow. Dodatkowo, Han's Robot jest odpowiedzialny za rozwdj serii robotéw Wysoka wydajnosé ruchu @
Elfin, poczawszy od pierwszej generacji 6-osiowych robotéw wspéipracujacych, Kazdy przegub z Najbardziej elastyczny robot wspolpracujacy @
az do drugiej generacji robotéw Elfin-P, charakteryzujgcych sie jeszcze wyzszag zakresem ruchu £360° NEtoaninmas @

wydajnoscig.

Samodzielnie opracowane moduty dwuprzegubowe ©

y

Unikalna konstrukcja ramienia @
Samodzielnie tatwa integracja
opracowane moduty Wysoka elastycznosé @
dwuprzegubowe
Samodzielnie opracowane podstawowe
komponenty Han's Group @
Kompletne zestawy silnikéw, serwonapedow ©
. . Enkoder kratowy, 6-wymiarowy czujnik sity/momentu
&' Samodzielnie SErotres ©
Q opracowanée podstawowe Hamulec elektromagnetyczny, szybki falownik @
komponenty
L Obstuga recznego programatora, tabletow, ©
i komputeréw i innych terminali.
~ Programowanie graficzne, intuicyjne i tatwe do ©)
& . zrozumienia
* Wielozakresowe =
= A \ sterowanie graficzne Przyjazny dla uzytkownika interaktywny design
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Zalety

Innowacyjna metoda
hamowania

Robot automatycznie odbije sie, a nastepnie
zatrzyma sige po napotkaniu przeszkody.

Sita wyjsciowa i kontrolowana moc znajdujg sig
w bezpiecznym zakresie, zapewniajgc tym samym
bezpieczenstwo personelu.

Innowacyjna konstrukcja hamowania zapewnia, ze
robot zostanie natychmiast zablokowany

w przypadku nagtego braku zasilania lub awaryjnego
zatrzymania w trakcie pracy. Nie bedzie sie Slizgat,
spadat ani poruszat.

Stopien ochrony |IP66

Wyzsza wodoodporno$¢ i pytoszczelnosc.
Nadaje sig do pracy w trudnych warunkach.
Ochrona przed obiektami zewnetrznymi i kurzem.

Mozna go wykorzysta¢ w réznorodnych warunkach
pracy.

ISO klasa 5

Whetrze pozostaje czyste dzigki doskonatej
odpornosci na wodg i pyt.

Zoptymalizowana struktura czesci wewnetrznych,
niskie tarcie miedzy nimi, zapewniajgca ochrone
przed uszkodzeniami.

Doskonate uszczelnienie catego robota,
zapobiegajgce przedostawaniu sig zanieczyszczen.

Spetnienie standardéw przemystu motoryzacyjnego
i lotniczego, gwarantujgce wysoka jakosé.

©® © © 6

9]

Ponad 20 lat
doswiadczenia w
przemysle

Tworzony przez zespét Robotics Research
Institute z Han's Motor.

Ponad 20 lat doswiadczenia w dziedzinie silnikow,
serwonapedow i sterowania ruchem.

Dtugoterminowa wspoétpraca ze znanymi uniwersytetami
w kraju i za granica.

© ©®© 6 0

Zaangazowany w rozwijanie technologii i zastosowan
robotéw wspdtpracujgcych.

b A 4

Bardziej otwarta
platforma

Interfejs ROS o otwartym kodzie Zzrédtowym,
pozwalajacy uzytkownikom na sterowanie @
przegubami robota w czasie rzeczywistym poprzez

sie¢ EtherCAT w $rodowisku ROS.

Dzigki ROS, skalowalno$¢ robota jest znacznie @
poprawiona. Sterowanie robotem jest mozliwe bez
koniecznosci dodatkowej skrzynki kontrolnej.

Stosowany do nauczania ROS w szkotach wyzszych @
i na uniwersytetach.

Certyfikat
przeciwwybuchowy

Certyfikowany przez krajowa instytucje do spraw
kontroli  bezpieczenstwa  przeciwwybuchowego @
urzadzen.

Moze by¢ wykorzystywany do przeprowadzania
operacji specjalnych w srodowiskach narazonych
na zagrozenie wybuchem oraz tatwopalnym pytem.
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Han's Robot

Narzedzie typu Plug & Play

W duchu ekologicznej koncepcji "wszyscy sg przyjaciotmi na swiecie", Han's

o ) ) tgczenie dotykowe SRI Onrobot
Robot stworzyt bardziej kompletny i otwarty ekosystem wspédtpracy. Firma
opracowata roéznorodne interfejsy IO oraz komunikacyjne, ktére znaczgco
rozszerzajg mozliwosci wykorzystania robotéw. Te interfejsy 10 umozliwiajg
ATI Robotiq Hypersen
tatwe podigczanie i korzystanie z roznych akcesoriow w przemystowym
ekosystemie, takich jak chwytaki, systemy wizyjne i czujniki. Dzieki temu
mozliwe jest elastyczne dostosowanie robota do wielu scenariuszy, takich jak KUNWEI
zatadunek i roztadunek, montaz, testowanie, obstuga, wkrecanie $rub,
szlifowanie, natryskiwanie oraz wiele innych. N
Wizja
Micromatch Basler Cosmosvision
Mech-Mind Cognex Seizet
Keyence Hikvision UBSense

Chwytaki

SOLOMON . Percipio L Welinkirt

Robotiq SMC RobustMotion
Aimooe SHINING 3D

Onrobot Schunk HIWIN

| |
dh-robotics SRT W ChangingTek

Han's Robot Partner Ecosystem

Jodell Robotics [ 7 INSPIRE-ROBOTS
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Koncepcja
Najbardziej niezawodne ciato,

najmadrzejszy mozg:

Han's Robot wierzy, ze cechy doskonatego robota wspotpracujgcego mozna zsumowac.

Nasze zaangazowanie w badania i zastosowanie najnowoczesniejszych technologii robotyki,

w potgczeniu z rozwojem robotéw o najbardziej niezawodnym korpusie i najinteligentniejszym mézgu.
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Przeglad ogdlny
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Robot wspotpracujacy Elfin » Eranze
@ Elektronika

Robot wspodtpracujgcy Elfin  znajduje zastosowanie w zautomatyzowanych ® Motoryzacja
zintegrowanych liniach produkcyjnych, montazu, konfekcjonowaniu, spawaniu,

szlifowaniu, natryskiwaniu i innych obszarach. Jest eksportowany do ponad 100

krajow i regionéw. Posiada wyjgtkowg konstrukcje modutu z podwdjnym ® Polprzewodniki
przegubem, w ktorej jeden modut ruchu zawiera dwa przeguby. To tworzy
nietypowg strukture kinematyczng, ktéra wyrdznia sie nie tylko na tle wiekszosci

©® Obrobka metalu
dostepnych na rynku robotéw wspotpracujgcych, ale takze zapewnia wiekszag

elastycznosc¢ podczas pracy. E15
E10-L 1300mm ® Edukacja i badania
E10 1300mm 15KG
EO05-L 1000mm 8KG
EO5 950mm 10KG

EO3 800mm 3.5KG

590mm 5KG

3KG

e Aplikacje
® Zatadunek i roztadunek
o Montaz

® Konfekcjonowanie

Ruchy przegubu:

Optymalizacja Pierwszy modut z Wysoce elastyczny Modutowos¢ 16 @ Spawanie
Unikalna konstrukcja ramienia nie tylko podwéjnym przegubem robot wspoIpraCUchy Modut "wszystko w jednym" zawiera
pozwala unikng¢ konle’cznosm prgdul_(CJl w Chinach 6-03|owy w peini autorsko opracowany
jednorodnych produktéw, lecz rowniez o J5
. . . . . . reduktor, silnik, enkoder, naped oraz
minimalizuje osobliwosci. Unikalna konstrukcja kinematyczna Robot wspotpracujgcy z 4/6-osiowa ooro rar;wowanyie ’ ® Paletyzacja
zapewnia wysokg elastycznosc¢ robota. strukturg wspotosiowg osiggnat niemal prog ’
Wysoce zintegrowana  konstrukcja elastycznos¢ charakterystyczng dla
modutowa minimalizuje wage ramienia. robotoéw z 7 stopniami swobody. - J4
® Dozowanie
J3
@ Kontrola
J2
J1
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Specyfikacja techniczna Konfiguracja

Model EO03 EO5 E05-L =[0] E10-L E15 Instrukcja konfiguracii Skrzynka sterujgca Reczny programator Kabel Aplikacje
Waga 18kg 25kg 26kg 43kg 45kg 60kg
Standard
Udzwig 3kg 5kg 3,5kg 10kg 8kg 15kg Standard Standardowa (Rozdzielczos¢ 1024800, rozm.ekranu 10.4 cala) sm /
Zasieg 590mm 800mm 950mm 1000mm 1300mm 1300mm
.. 100W 180W 180W 350W 350W 600W Mini skrzynka kontrolna Reczny programator S‘ng;vdaz’;yhdo
obér moc . . L ! ) i X
¥ typowa aplikacja typowa aplikacja typowa aplikacja typowa aplikacja typowa aplikacja typowa aplikacja Mini skrzynka sterujgca Modut zasilania (opcjonalnie) W(F;(:)Sctjia;ﬁti)le?tu & riﬁﬁgvftznkébﬁ%\éh
Zakres przegubu +360° itp.
J1-J2 100°/ J1-J2 100°/ - °
N ) J1-J4 180°/s J1-J4180°%s 141805 Yot im0 1304 150°0 j;ji 18842
redkos¢ przegubu o : o . o
€ przeg J5-J6 200°/s J5-J6 200°/s J5-J6 200°/s 1506 180°/s J5-J6 180°/s J5-6 150°/s
Predkosc¢ narzedzia 2m/s
Powtarzalno$é +0,02mm + 0,02mm +0,02mm +0,03mm +0,03mm +0,05mm
Skrzynka Mini skrzynka sterujgca
Stopnie swobody 6 e (opcjonalnie) Reclvpdiaaicy
Wymiary 445.2mm x 318,8mm x (360+176)mm
We/wy narzedzia 3 wejscia cyfrowe, 3 wyjscia cyfrowe, 2 wejécia analogowe Wymiary 323 x 221 x 80(mm) \Wymiary 327mm x 230mm x (45+22)mm
Wysokos¢ na stojaco 176mm V'\nggg‘fve DC30~60V Waga 2,7kg (wliczony kabel)
We/wy skrzynki sterujgcej 16 wejs¢ cyfrowych, 16 wyjsé cyfrowych, 2 wejscia analogowe, 2 wyjscia analogowe Wa . -
ga 18,5kg Zrédto we/wy DC24V Wyswietlacz 10,4"
We/wy zrédio zasilania 24V 2A Napiecie wyjsciowe 48V DC Wejscia/wyjécia 8 Wejsc, 8 wyjsé Rozdzielczo$é 1024 x 800
Komunikacja Temperatura pracy 0~50°C Stopien ochrony IP20 Przycisk zatrzymania awaryjnego 1
. TCP/IP ,  ModbusTCP , Profinet (_ODCJa).; Ethernet/IP (opqa? Wilgotnosé 90% wilgotnosci wzgledne] Comuniacs ORI Modbue Stopien ochrony 1P os
Programowanie Programowanie graficzne, interfejs zdalnego sterowania (bez kondensacji)
Stopien ochrony IP 1P20
Stopien ochrony IP54
Funkcje ochrony 10 zaawansowanych funkgji konfiguracji zabezpieczen
Gtéwny materiat Aluminium
Temperatura pracy 0-50°C
Napiecie wejsciowe 200-240VAC, 50-60Hz
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Dawid Wróblewski
Notatka
Completed ustawione przez Dawid Wróblewski


Robot wspotpracujgey Elfin-Pro

Przeglad

EO05-Pro
E03-Pro 800mm
590mm 5KG

3KG

Dlaczego Elfin-Pro

Kontrola mocy

a. Okablowania wewnetrzne z wiekszg
odpornoscig na zaktécenia

b. Stafa kontrola sity dla idealnej
trajektorii

c. Szybkie programowanie

d. Kontrola z ptynnym nauczaniem
swobodnej jazdy

e. Eksploracja sity, odpowiednia dla
inteligentnego montazu,
umozliwiajgcego produkcje matych partii
oraz elastyczng produkcje réznych
odmian.

I obstugiwac jeszcze szerszy zakres scenariuszy zastosowan.

E10-Pro
E05L-Pro 1000mm
950mm 10KG

3.5KG

System Kamer

a. Wewnetrzne okablowanie pozwala
robotowi skuteczniej przeciwdziatac¢
zaktdéceniom i umozliwia szybkie
wdrozenie.

b. Mozliwosci zastosowan sztucznej
inteligenciji, takie jak wizualne
pozycjonowanie, klasyfikacja wizualna,
rozpoznawanie obiektow oraz
rozpoznawanie kodow QR

¢. Samodzielnie opracowany przez
Han's Robot ktére sg tatwe w obstudze,
interaktywne oraz moga by¢ tatwo
skalowane.

Robot wspétpracujacy Elfin-PRO zostat rozwiniety na bazie robota wspétpracujgcego Elfin. Posiada on
nie tylko wszystkie korzysci charakterystyczne dla robota Elfin, takie jak réznorodno$¢ modeli, fatwosc¢
wdrozenia, wysokg precyzje, elastycznos¢ i konstrukcje modutowg z podwdjnym przegubem, lecz
takze poszerza mozliwosci poprzez integracje najnowszych technologii sztucznej inteligenciji, kontroli
sity koncowej oraz integracji wizualnej. Dodatkowo, wprowadzono nowy i praktyczny proces obrébki
powierzchni, ktéry przyczynia sie do wiekszej stabilnosci i niezawodnosci. Dzieki tym ulepszeniom,

Elfin-PRO oferuje jeszcze lepsze doswiadczenia w dziedzinie wspotpracy cztowiek-robot oraz moze

E10L-Pro
1300mm
8KG

Wiekszy stopien
ochrony,
wiecej zastosowan

Dzigki stopniowi ochrony IP66, robot Elfin
PRO moze by¢ dostosowany do
réznorodnych srodowisk produkcyjnych,
co dodatkowo poszerza jego mozliwosci
zastosowan.

I

Wysoka czutosé,
wieksze bezpieczenstwo

Robot Elfin PRO osigga czestotliwos¢
odswiezania sterowania w czasie
rzeczywistym na poziomie 1000 Hz, co
umozliwia osiggniecie precyzji
sterowania trajektorig na czele branzy.
To gwarantuje stabilng i niezawodnag
wydajnosé, szybszg reakcje oraz
bezpieczniejszg wspodtprace cztowieka
Z maszyng.

Ruchy przegubu:

J6

J5

J4

J3

J2

J1

® Branze

e Motoryzacja

e Dobra konsumpcyjne
® Polprzewodniki

® Medyczna

® Fizjoterapeutyczna

® Obrobka precyzyjna

T Aplikacje
® Spawanie

® Masaz

® Polerowanie
® Szlifowanie
® Montaz

® |nspekcja ekranu
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Specyfikacja techniczna Szczegdty konfiguraciji

E03-Pro E05-Pro EO5L-Pro E10-Pro E10L-Pro

Instrukcja konfiguracji Skrzynka sterownicza Reczny programator Stopien ochrony IP
Waga 18kg 25kg 26kg 43kg 45kg
Udzwig 3kg 5kg 3,5kg 10kg 8kg
Kontrola mocy
it 590mm 800mm 950mm 1000mm 1300mm Standardowa Standardowy IP54 or IP66
Wymiary skrzynki sterujgcej 536*445*319mm
Zakres przegubu +360°
J1-J2 100°/S J1-J2 100°/S SyStem kamer Standardowa Standardowy IP54
< J1-J4 180°/S J1-J4 180°/S J1-J4 180°/S
Predkos¢ przegubu J3-J4 150°/S J3-J4 150°/S
J5-J6 200°/S J5-J6 200°/S J5-J6 200°/S
J5-J6 180°/S J5-J6 180°/S
Predkos¢ narzedzia 2m/s
Parametry
ragﬂe”ia Powtarzalnos¢ +0,02mm +0,02mm +0,02mm +0,03mm +0,03mm
robota
tooni
Stopnie swobody 6
We/wy narzedzia Wejscia cyfrowe: 3, wyjscia cyfrowe: 3, wejécia analogowe: 2
We/wy skrzynki sterujgcej Wejscia cyfrowe: 16, wyjscia cyfrowe: 16, wejscia anaglogowe: 2, wyjscia analogowe: 2
Welwy zrédto zasilania 24V 2A g 1y ‘ g
Komunikacja TCP/IP, ModbusTCP, Profinet (dodatkowa karta), Ethernet/IP (dodatkowa karta) e F— M%!
. 185
Programowanie Programowanie graficzne, zdalny interfejs potgczen ‘
Stopien ochrony P54 ~ g -
) B 152. T 105
Funkcje ochrony 10 zaawansowanych funkcji konfiguracji zabezpieczen i o
b k= ||
Gtéwny materiat Aluminium © =
Temperatura pracy 0-50°C c:\:') E
255 128
Napiecie wejsciowe 200-240V AC, 50-60Hz I __Hk
‘"1145.5
Okablowanie Kable skrzynki sterujgcej 5m, kable recznego programatora: 5m g = g m
Czestotliwosé komunikacii 1kHz o 1s1] @
Parametry kontroli mocy(opcjonalne) Parametry wizualizacji (opcjonalne)
Kontrola sity, zakres; sita x-y-z.moment x-y-z Funkcje Al Klasyfikacja obrazéw, wykrywanie obiektow
Zakres 200N, 10Nm Aplikacja Pozycjonowanie Doktadno$é¢ pozycjonowania 2D, 0.2mm
Precyzja Kamera 5 megapikseli, dystans pracy 100mm-~ = o g - 20 = 82.5
yZj 2N,0.1Nm gapikseli, dy pracy = o 203 0 5 =
i
Doktadnos¢ 4N, 0.2Nm Wizualizacja zew. (opcjonalnie) Czuijnik laserowy lub kamera gtebi RGBD 183.1 4 B
120
Stopien ochrony IP IP54 or IP66 Stopien ochrony IP IP54
249
) 129 % 249 L) 129
Wymiary 445.2mm x 318.8mm x (360+176)mm Wymiary 327 mm x 230 mm x (45+22) mm i g -
el - = - -
Wysokos$¢ na stojgco 176mm Waga 2.7kg (z kablem) 304 164 =
- _3m —
Waga 18.5kg Wyswietlacz 10.4 164
Napiecie wyjsciowe 48V DC Rozdzielczo$¢ 1024 x 800 o 176 2
= . =l 198.6
Temperatura pracy 0~50°C Przycisk zatrzymania awaryjnego 1 o o B - 4
Wilgotnosé 90% Wilgotnos¢ wzgledna (bez kondensacji) Stopien ochrony IP P54 234.1 ©200 234. 4
Stopien ochrony IP IP20

Czestotliwo$¢ komunikacji 1000Hz ‘



Robot wspdtpracujgcy S

Przeglad

Robot wspotpracujgcy serii S firmy Han's Robot charakteryzuje sie duzg tadownoscig
oraz znacznym zasiegiem ramienia. Z tatwoscig obstuguje ciezkie tadunki o masie do
25 kg i osigga zasieg ramienia wynoszgcy od 1700 mm do 1800 mm. Zastosowanie
tego robota w zakresie zatadunku i roztadunku maszyn, paletyzacji, montazu oraz
przenoszenia ciezkich tadunkéw jest szerokie. Robot wspétpracujgcy serii S firmy
Han's Robot stanowi doskonate narzedzie dla uzytkownikdw, umozliwiajgce

kompleksowg poprawe produktywnosci. Zapewnia on jakosciowy skok w zakresie

wydajnosci produktu, ochrony bezpieczenstwa, czasu reakcji oraz zdolnoSci

przeciwdziatania zaktoceniom.

Dlaczego Seria S

Do duzych obcigzen

Z uwagi na obcigzenie znamionowe
wynoszgce od 20 kg do 25 kg oraz
maksymalny promien roboczy 1800 mm,
robot ten jest w stanie obstugiwaé
réznorodny i duzy zakres ziozonych
obcigzen.

Niezwykle szybka reakcja

Robot umozliwia kompleksowg
komunikacje przez magistrale EtherCAT
oraz jest kompatybilny z zasilaniem

o duzej mocy i Gigabit Ethernet. Dzieki
czestotliwosci od$wiezania sterowania w
czasie rzeczywistym wynoszacej
1000/5000 Hz oraz wiodacej w branzy
doktadnosci sterowania, zapewnia
wyjatkowe osiggi.

Wspotpraca w zakresie

ochrony

Dzieki  wykorzystaniu niezaleznych
mozliwosci badawczo-rozwojowych, robot
posiada 10 zaawansowanych funkciji
konfiguracji bezpieczenstwa, w tym
wykrywanie kolizji. To pozwala na
bezpieczniejsza i bardziej niezawodng
wspoiprace cziowieka z maszyna.

tatwos¢ w obstudze

Robot obstuguje sterowanie przy uzyciu
pada, komputera, konsoli instruktora oraz
innych  wielozakresowych interfejsow
graficznych. Wymaga zaledwie 30 minut
nauki dla zmiany metod programowania
oraz 1 godziny na rozpoczecie pracy.

Prosta personalizacja i tatwe
wdrozenie

Modutowa konstrukcja catej maszyny,
poczawszy od modutu az po wysiegnik,
jest zaprojektowana tak, aby spetnia¢
indywidualne potrzeby klientow. To
rozwigzanie utatwia montaz i demontaz,
zapewniajgc  elastyczne  wdrozenie
i wygodng konserwacje.

Branze

Elektronika
Motoryzacja
Potprzewodniki

Nowa energia

Obrébka metali

Logistyka

Aplikacje

Elastyczna i
spersonalizowana
produkcja

Zatadunek i roztadunek
obrabiarek

Obstuga materiatéw na
linii produkcyjnej

Paletyzacja i
depaletyzacja

Manufaktura 3C

Montaz
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Specyfikacja techniczna Szczegoty konfiguraciji

Model S20 S25 Instrukcja konfiguracji Robot Skrzynka sterujgca Reczny programator Kable Aplikacje
Waga 64kg 85kg
L Standardowy
5 /
UdZWIQ 20kg 25kg Standard Standardowa (Rozdzielczo$¢ 1024x800, rozmiar ekranu 10,4 cala) m
Zasieg 1700mm 1800mm
Pobér mocy 800W - typowa aplikacja 1000W - typowa aplikacja
Zakres przegubu +360° +360° Mini skrzynka kontrolna Mini skrzynka kontrolna Tablet Do urzadzen automatyki,
Modut zasilania (opcjonalnie) 5m . )
(opcjonalnie) AGV, robotéw mobilnych
J1-J2 90°/s J1-J2 90°/s itp.
Predkos¢ przegubu J3-120°/s J3-J4 120°/s
J4-J6 180°/s J5-J6 180°/s
Predkos$¢ narzedzia 2m/s 2m/s
Powtarzalnos¢ £0.1mm +0.1mm
Stopnie swobody 6 Skrzynka sterujgca Mini skrzynka sterujgca ( opcjonalnie) Reczny programator
Wymiary skrzynki sterujace; 536*445*319mm Wymiary 445,2mm x 318,8mm x (360+176)mm  Wymiary 323 x 221 x 80(mm) Wymiary 327mm x 230mm x (45+22)mm
We/wy narzedzia wejscia cyfrowe: 3, wyjscia cyfrowe: 3, wejscia analogowe: 2 Wysokos¢ na stojaco 176mm Napigcie wejsciowe DC30~60V Waga 2,7kg (wliczony kabel)
. . o o o o A Wi 18,5k Zrodio wel) DC24V Swi 10,4"
We/wy skrzynki sterujacej wejscia cyfrowe: 16, wyjscia cyfrowe: 16, wejscia analogowe: 2, wyjscia analogowe: 2 02 ¢ odo ey Myswietiace
Napiecie wyjsciowe 48V DC Wejscia/wyjscia wejscia - 8, wyjécia - 8 Rozdzielczo$¢ 1024 x 800
We/Wy zrodio zasilania 24V 2A Temperatura pracy 0~50°C Stopien ochrony IP 1P20 Przycisk zatrzymania awaryjnego 1
Komunikacja TCP/IP / Modbus Wilgotno$é 90% wilgotno$¢ wzgledna (bez kondensacji) Komunikacja TCP/IP Modbus Stopien ochrony IP IP54
. . ) . . . Stopien ochrony IP IP20
Programowanie programowanie graficzne, zdalny interfejs potaczen
Stopien ochrony IP54
Funkcje ochrony 10 zaawansowanych funkcji zabezpieczen
Gtéwny materiat Aluminium
Temperatura pracy 0-50°C %
Napiecie wejsciowe 200-240V AC, 50-60Hz @r—&r— ’7*7%
y o = 118
@) 7 A
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Robot wspétpracujgcy Elfin-Ex
do stref zagrozonych wybuchem

Przeglad ogoélny

Han's Robot wprowadza na rynek roboty wspoipracujace do stref zagrozonych
wybuchem, ktére otrzymaty krajowy certyfikat ochrony przeciwwybuchowej. Te roboty
mogg zastepowac pracownikow w srodowiskach zagrozonych wybuchem, znaczgco
zmniejszajgc ryzyko operacyjne. W serii zastosowano nadci$nieniowy system
przeciwwybuchowy z kompensacjg wyciekéw oraz izolacjg zrodta zaptonu. Powtoka
zostata zaprojektowana z wieloma strukturami uszczelniajgcymi, tworzgc ztozong
konstrukcje przeciwwybuchowg z wewnetrznym bezpieczenstwem i nadcisnieniem.
Wyposazono go w system monitorowania nadcisnienia, dzieki czemu ci$nienie gazu
ochronnego robota mozna $ledzi¢ w czasie rzeczywistym. Zapewnia to ochrone przed
awarig zasilania i blokuje przedostawanie sie¢ wybuchowych gazéw palnych oraz pytu
do robota, co eliminuje ryzyko wybuchu.

E15F
E10F-L 1300mm
E10F 1300mm 15KG
EO5F 1000mm 8KG
800mm 10KG
5KG

Podstawowa konfiguracja

Dodatnie ci$nienie w
wykonaniu
przeciwwybuchowym

Wbudowany czujnik cisnienia

Bezpieczny wewnetrznie i do
zastosowania w strefach
zagrozonych wybuchem

Iskrobezpieczne i do zastosowanie w
strefach EX

Elektryczna szafa sterownicza

Modut sterujgcy ramieniem robota oraz
szafa (EX) z systemem monitorowania
cisnienia, zapewniajgcym normalng prace
ramienia w czasie rzeczywistym oraz
ochrone przed awarig zasilania w
przypadku nieprawidtowosci cisnienia.

Branze

e Wydobycie wegla

o Petrochemia

e Materiaty wybuchowe do
uzytku cywilnego

Przemyst wojskowy

Motoryzacja

Mtyn do maki

T Aplikacje

e Produkcja wojskowa

® Powtoka powierzchniowa

® Tankowanie i napetnianie
pojazdéw

® Przemieszczanie
substancji tatwopalnych i
substancji wybuchowych

® Kompletne malowanie
pojazdu

® Natryskiwanie proszkéw i
farb
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Dlaczego Elfin-EX

Powiedz "nie" zagrozeniu D = T [ LY e S L Petna gama modeli
wybuchem dzigki ochronie EX i obcigzer do wyboru
W celu zapewnienia niezawodnego uszczelnienia zastosowano system Modele EO5F, E10F-L, E10F i E15F sag
przeciwwybuchowy z nadcisnieniem, kompensacjg przeciekéw oraz dostepne w czterech opcjach udzwigu
izolacjg zrédta zaptonu. Plaszcz jest uszczelniony, co tworzy \ 5 kg, 8 kg, 10 kg i 15 kg, aby spetnic¢

potrzeby wiekszej liczby zastosowan i
branz.

iskrobezpieczng, nadcisnieniowg i zaawansowang konstrukcije EX.
Wyposazono go w system monitorowania cisnienia powietrza,
umozliwiajgcy petne wykrywanie procesu i zmniejszajgcy ryzyko
zagrozenia wybuchem do zera.

d 5 : ,
. Szeroki zakres zastosowan,
tatwa rozbudowa

2 N o
. Niezawodne uszczelnienie przed

wnikaniem wody i pytu Przemyst petrochemiczny:

- Rafinacja ropy naftowej

- Przenoszenie niebezpiecznych gazow
- Inspekcje srodowiskowe

Przemyst malarski:

- Malowanie i powlekanie proszkowe
powierzchni metalowych i plastikowych
Przemyst ustugowy:

- Automatyczne tankowanie
samochodow

Robot zostat zaprojektowany z niezawodng oraz wysoce hermetyczng
strukturg, zapewniajgcg poziom ochrony IP66 przed wodg i kurzem.

3 . . - Nadaje sie réowniez do zastosowan
Latwy W uzycClu, | z duzg iloscig pytu i znacznym
elastyczny i Wygodny S 8 rozpryskiwaniem cieczy.

\
\

Nie jest wymagana zaawansowana wiedza z
zakresu projektowania. Nawet jesli nie
posiadasz podstawowej wiedzy, mozesz tatwo
rozpoczaé prace. Szybka obstuga za pomoca
metody 'przeciggnij i upus¢', automatyczne
programowanie oraz wysoka inteligencja.

* H Niski nakfad inwestycyjny,
a zarazem wysoki zwrot.
Ekonomiczny produkt; praktycznie
bezobstugowy; niskie zuzycie
materiatéw eksploatacyjnych; wysoka
wydajnosc¢, wysoki zwrot
z inwestycji.

Kompaktowy rozmiar
i niewielka waga

tatwa obstuga i niewielka przestrzen.
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figuracja wersji
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Mini skrzynka elektryczna dostosowana do robota przeciwwybuchowego

Przeciwwybuchowy korpus
ramienia robota

Wbudowany czujnik ci$nienia,

konstrukcja do zastosowan w

strefach zagrozonych
wybuchem.
Przeciwwybuchowy korpus

ramienia robota

Whbudowany czujnik cis$nienia,
konstrukcja do zastosowania w
strefach zagrozonych

wybuchem

Dostosowany robot przeciwwybuchowy ze

Przeciwwybuchowy korpus
ramienia robota

Wbudowany czujnik cis$nienia,
konstrukcja przeciwwybuchowa

z nadcisnieniem.

Przeciwwybuchowy korpus
ramienia robota

Whbudowany czujnik cis$nienia,
konstrukcja przeciwwybuchowa

z nadcisnieniem

Mini elektryczna skrzynka
sterujgca

Bezprzewodowy router oraz
alarmy dzwigkowe i wizualne,
z bezprzewodowg obstuga
iPada, monitorowaniem ci$nienia
i ochrong przed awarig zasilania

w nietypowych warunkach.

Mini elektryczna skrzynka
sterujgca

Bezprzewodowy router oraz
alarmy dzwigkowe i wizualne,
z bezprzewodowg obstuga
iPada, monitorowaniem ci$nienia
i ochrong przed awarig zasilania

w nietypowych warunkach.

Standardowa elektryczna
skrzynka sterujgca
Bezprzewodowy router oraz
alarmy dzwigkowe i wizualne,
z bezprzewodowg  obstugg
iPada, monitorowaniem ci$nienia
i ochrong przed awarig zasilania

w nietypowych warunkach.

Standardowa elektryczna
skrzynka sterujgca
Bezprzewodowy router oraz
alarmy dzwiekowe i wizualne,
z bezprzewodowg obstuga
iPada, monitorowaniem ci$nienia
i ochrong przed awarig zasilania

w nietypowych warunkach.

]

Przeciwwybuchowy iPad

Iskrobezpieczne zabezpieczenie

przeciwwybuchowe.
iPad/laptop

Potgczenie  bezprzewodowe,
bez ochrony
przeciwwybuchowej, do

uzytku w $rodowiskach
niezagrozonych wybuchem

(opcja na zyczenie).

standardowg elektryczng skrzynkg sterujgca

iPad z zabezpieczeniem
przeciwwybuchowym

Iskrobezpieczne
zabezpieczenie

przeciwwybuchowe

Nieodporny na wybuch
reczny programator

Potaczenie przewodowe,
nieodporne,
do uzytku w $rodowiskach

niewybuchowych

Przeciwwybuchowa wersja szafy sterowniczej robota przeciwwybuchowego

Przeciwwybuchowy korpus
ramienia robota

Whbudowany czujnik cisnienia,
konstrukcja przeciwwybuchowa

z nadci$nieniem.

Przeciwwybuchowy korpus
ramienia robota

Whbudowany czujnik cisnienia,
konstrukcja przeciwwybuchowa

z nadcisnieniem.

Szafa sterownicza w wykonaniu
przeciwwybuchowym

Modut sterujacy ramieniem robota
oraz szafa przeciwwybuchowa
z systemem monitorowania ci$nienia
zapewniajgcym normalng prace
ramienia w czasie rzeczywistym oraz
ochrong przed awarig zasilania
w przypadku nieprawidtowosci
ci$nienia.

Szafa sterownicza w wykonaniu
przeciwwybuchowym

Modut sterujgcy ramieniem robota
oraz szafa przeciwwybuchowa
z systemem monitorowania cisnienia
zapewniajgcym  normalng  prace
ramienia w czasie rzeczywistym oraz
ochrone przed awarig =zasilania
w przypadku nieprawidtowosci

ci$nienia

iPad z zabezpieczeniem
przeciwwybuchowym

Iskrobezpieczne zabezpieczenie
przeciwwybuchowe.

Nieodporny na wybuch iPad/laptop

Potgczenie przewodowe, nieodporne,
do uzytku w $rodowiskach

niewybuchowych.

Standardowa certyfikacja przeciwwybuchowa

@ Posiada certyfikat Chinskiej stacji kontroli
oprzyrzgdowania przeciwwybuchowego

@® Zgodnosé z normami GB3836/GB12476
(Chiny).

© Spetnia wymagania dotyczagce normalnej pracy
w strefach 1 i 2 zagrozonych wybuchem gazéw oraz
w strefach 21 i 22 zagrozonych wybuchem pytow.

Moze by¢ wykorzystywany do operacji specjalnych
© w srodowiskach zagrozonych wybuchem i w obecnosci
tatwopalnych pytow.

Oznaczenie Ex dla srodowiska

Ex d e ib mb px Inc T4 Gb gazowego

® Poziom ochrony sprzetu: wysoki
Maksymalna temperatura powierzchni urzadzenia: T4<135°C
Wybuchowe $rodowisko

Typ nadcisnieniowy

Typ wylewany i uszczelniony
Iskrobezpieczne

Zwigkszenie bezpieczenstwa
Odporno$¢ na wybuch

Oznakowanie Ex

. Znaki EXprzeciwwybuchowe
Ex ibD mD pD tD A21 IP66 T130°C ) )
do $rodowisk zapylonych

® Maksymalna temperatura powierzchni urzadzenia <130°C
Klasa odpornosci na kurz i wode
Obszar zapylonego srodowiska

Typ ochrony obudowy

Typ nadci$nieniowy
Typ wylewany i uszczelniony
Iskrobezpieczne

Oznakowanie przeciwwybuchowe

6 :
6 Oznaczenie klasy ochrony
IP I
Druga charakterystyczna cyfra wskazuje poziom ochrony przed wnikaniem wody (6: ochrona przed
silnymi strumieniami wody, brak szkodliwego wptywu silnych strumieni wody we wszystkich kierunkach
na obudowe).
Pierwsza cyfra charakterystyki wskazuje poziom ochrony przed wnikaniem statych ciat obcych (6: pytoszczelnosé,
brak wnikania pytu).
Kod IP: system kodéw wskazujgcy poziom ochrony obudowy przed dostepem ludzi do niebezpiecznych komponentéw, przed wnikaniem
statych ciat obcych lub wody oraz dodatkowe informacje dotyczgce takiej ochrony.
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Specyfikacja Techniczna

Model EOSF
Waga 25kg
Udzwig 5kg

Zasieg 800mm

Zakres przegubu

J1-J4: 180°/s

Predkos$¢ przegubu
& e J5-J6: 200°/s

Predkos¢ narzedzia

Powtarzalnos¢ +0.02mm

Klasyfikacja przeciwybuchwa

Stopnie swobody

We/wy skrzynki sterujacej
Komunikacja
Programowanie

Stopien ochrony

Funkcje ochrony

Gtéwny materiat
Temperatura pracy
Napiecie wejsciowe

Okablowanie

E10F E10F-L
43kg 45kg
10kg 8kg
1000mm
J1-J6 +£360°

J1-J2: 100°/s
J3-J4: 150°/s
J5-J6: 180°/s

2m/s

+0.03mm

ExdeibmbpxIIC T4 Gb
Ex ibD mD pD tD A21 IP66 T130°C

6

TCP/IP, ModbusTCP, Profinet (opcja), Ethernet/IP (opcja)

Programowanie graficzne, zdalny interfejs potaczen

IP66

10 zaawansowanych funkcji zabezpieczen

Aluminium
-20—40°C

200-240V AC, 50-60Hz

Mozliwa maksymalna dtugos¢ 15-20m

1300mm

J1-J2: 100°/s
J3-J4: 150°/s
J5-J6: 180°/s

+0.083mm

E15F

60kg
15kg

1300mm

J1-J2: 80°/s
J3-J4: 120°/s
J5-J6: 150°/s

+0.05mm

Wejscia cyfrowe: 16, wyjscia cyfrowe: 16, wejscia analogowe: 2, wyjscia analogowe: 2

(1735.5)

©
n
120
=3
N
<
|
<) r
=
= 151.5
=3
@
™
S| 171.5
™
0
o 203
=
133
(=]
=
0]
250
168.5
-
e
335.5
I
o 216.5
N
?238

92.5

129.2

209.2

e

255. 36

L) ane
. - 203
133. 1
g %
[T=]
%. 249
w r ?
ar]
= 168. 14—
g
304
2| 198.6
(=]
Lw.-zooj
=) - [
& - 203 —1 025
133. 1 JL =
[=]
f=1
=
- 249
168. 1
f=1
=]
(=]
=
N




HR Autonomiczny pojazd z wieloma czujnikami

Przeglad

HR to nowa generacja wieloczujnikowych autonomicznych
pojazdéw firmy Han's Robot, stworzona do zadan
intralogistycznych wewnatrz budynkéw. Potrafi samodzielnie
transportowac przedmioty i swobodnie porusza¢ sie w otoczeniu.
Jako robot mobilny, utatwia prace pracownikom i poprawia
efektywnos¢ biznesowg. Ten robot wyposazony jest w radar
unikania przeszkdd, ktory pracuje nieprzerwanie i bezpiecznie.
Dodatkowo posiada wbudowany autonomiczny system nawigacji
oraz oprogramowanie dyspozytorskie, umozliwiajgce obstuge
wielu robotéw HR jednoczesnie. Zapewnia to ciggtosé produkgciji i
elastycznos¢ manipulacji.

HR-150
150kg

30AH

500mm

F—— — — —

| 255mm

HR-1200
1200kg

125AH

295mm

F———

1530mm

F——— — — — — - — — 4

965mm

udzwig od 150kg do 1200 kg szybkie tadowanie i dtuga wytrzymatosé

‘A! .‘J"‘.

czujnik wizualny 3D (opcja)

v
YY)

predkos¢ HR 1.5 m/s

DO
o }

&
A RN

Wizualizacja stanu

Sztuczna Inteligencja Bezpieczne wykrywanie ludzi

Technologia czujnikéw bezdotykowych Diody LED moga pokazywac stan
mterakqa pracy robota
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Rozwinieta aplikacja

HR+Elfin HR dla logistyki

Inteligentne zarzgdzanie flotg: kierowanie formacjg i dynamiczne planowanie

Polecane branze

Opieka zdrowotna Logistyka 3C

Specyfikacja Techniczna

Model HR-150 HR-300 HR-600 HR-1200
Udzwig 150 kg 300kg 600kg 1200kg
Wymiary 700 x 500 x 255(mm) 950 x 650 x 350(mm) 1200 x 700 x 280(mm) 1530 x 965 x 295(mm)
Tryb nawigacji Laser SLAM, nawigacja hybrydowa (Fusion Vision) (opcja)
Naped naped roéznicowy naped roznicowy koto sterujgce naped réznicowy
Podstawowe
parametry Maksymalna predko$é 1,5m/s 1,5m/s 1,1m/s 1,5m/s
Doktadnos¢ pozycjonowania +10mm
Interfejs komunikacyjny TCP/IP, Modbus TCP
Interfejs wychodzacy WiFi, 1XRJ45, 5G Internet
\(Jsrc)icr}gftkl podnoszace konfigurowalne  1x200kg, 1x0-60mm(wigcznie)  konfigurowalne —4x400kg,4x0-50mm (wigcznie)
Napiecie baterii DC 48V
Pojemnos¢ baterii 30AH 67AH 72AH 125AH
Parametry
baterii Czas tadowania <2 godz. <2 godz. <2 godz. tadowanie recznes<2.5 godz.

Tryb tadowania automatyczny / manualny automatyczny / manualny  automatyczny / manualny  manualny / bezprzewodowy

Czas pracy (bez obcigzenia) >6 godz. 10 godz. 12 godz. 12 godz.
Oprogramowanie | Oprogramowanie operacyjne oprogramowanie uzytkowe Han’s Robot / oprogramowanie dyspozytorskie (opcja)
inne Gwarancja 12 miesiecy
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STAR Mobilny manipulator

Przeglad

Mobilny manipulator STAR to inteligentny robot mobilny, ktory
tgczy samodzielnie opracowane ramie mechaniczne oraz robot
mobilny. Wykorzystuje takze system wizyjny, chwytak i inne
komponenty do realizacji zadah mobilnych, takich jak chwytanie,
przenoszenie, montaz i wykrywanie materiatow. W zaleznos$ci od
srodowiska uzytkowania klienta, mozna dostosowa¢ odpowiedni
system planowania, co pozwala na elastyczne i szybkie
wdrazanie. Podstawowe jednostki STAR sg opracowane
niezaleznie, oferujgc wysokg wydajnosc¢ kosztowg
i skalowalno$¢ systemu. Moze on integrowac sie z MES klienta
(lub innymi systemami) i dostarcza¢ réznorodne rozwigzania
zgodnie z roznymi potrzebami klientéw. Ten robot znajduje
zastosowanie w branzach takich jak elektronika, produkty
metalowe, czesci samochodowe, energetyka, nowe technologie,
statki, lotnictwo, opieka zdrowotna, ustugi rodzinne, zarzgdzanie
dokumentacjg i innych dziedzinach. Jego funkcjonalnosé
wspiera przysztosc¢ inteligentnego przemystu produkcyjnego 4.0.

Inteligentne planowanie

Dzieki autorsko opracowanej
architekturze oraz inteligentnym
algorytmom planowania, mozliwe
jest skuteczne szeregowanie
robotbw na duzg skale, co
przyczynia sie do efektywnej
pracy systemu.

Stabilna wydajnosc¢

Dzigki niezaleznemu rozwojowi
podstawowych komponentow,
robot prezentuje idealng
harmonie¢ pomiedzy korpusem
a ramieniem, co przektada sie na
bardziej stabilng wydajnos¢.

&

Silna skalowalnos$é

tatwo integruje sie z systemem
informatycznym MES/WMS
przedsiebiorstwa i moze szybko
implementowaé moduty funkcjonalne
aplikacji zgodnie z indywidualnymi
wymaganiami.

Automatyczne podnoszenie

Wewnetrzne materiaty sg podnoszone
automatycznie, co pozwala na
maksymalne wykorzystanie przestrzeni
Dzigki temu mozna
przechowywac wiekszg ilos¢
materiatdw w ograniczonym obszarze

Inteligentne unikanie przeszkod

Zaopatrzony w czujniki, takie jak lidar
oraz opcjonalna kamera wizyjna,
potrafi inteligentnie  identyfikowaé
przeszkody, aktywnie  parkowac
i unikac kolizji.

oraz ograniczy¢ potrzebe recznego
przenoszenia materiatow.

60—/
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®
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° 0-
Szybkie wdrozenie Samokontrola Automatyczne tadowanie ’J ’J _ %
Dzieki wykorzystaniu Robot moze w czasie STAR ma zdolnosé (o) ®
; T . o (1] (233
technologii nawigacji SLAM, rzeczywistym uzyskiwaé automatycznego powrotu do
mapa Srodowiska jest informacje dotyczace swojego stanowiska tadowania w celu
generowana  automatycznie sprzetu oraz statusu natadowania, co pozwala
bez  koniecznosci  zmiany operacyjnego, co umozliwia robotowi pracowac przez catg ESTOPOO O ®® Swiatta sygnalizacyjna © @ Jednostka podnoszaca 2 (Produkt @
.otoczenla.. Ustuga planowania samodzielne monlltorowanle dobe, 7 dni w tygodnlu. Dzieki Wylot Drenazowy @) kamera 3D @ koricowy E10-L (opcja) @
jest realizowana, a proces oraz szybkg diagnostyke temu zapewnia wysoka _
wdrazania przebiega szybko. ewentualnych usterek. czestotliwosé reakcji Jednostka podnoszaca 1 (Do przetworzenia) @ Elektryczny chwytak @ Ekran dotykowy 12" @®
pomiedzy zadaniami. FR ®
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Aplikacje

Pojazdy HR150 HR300 HR600 HR1200
Korpus gtowny A - - . .
Obrébka Pétprzewodniki Energia Sprzedaz
Robot EO03/E05 EO03/E05/E05-L/E10 E05-L/E10/E10-L/E15  EO05-L/E10/E10-L/E15 metalu odnawialna detaliczna
Wymiary(Effin niewliczony) 700*500*630(mm) 950*650*900(mm) 1200*700*900(mm) 1530*965*1300(mm)
Wydajnos¢ P P . . A
podstawowa | Naped Naped roznicowy Naped roznicowy Kierownica Naped réznicowy
Jednostka podnoszenia tacy Konfigurowalna
Maksymal kosé 1.5mls 1.5mis 1.14mis 1.5mis Tworzywa sztuczne . o Inspekcja
Wydainost aksymalna predkose _y : Opieka zdrowotna|] Automobilnosé rurociagu
pracy i polimery
Tryb nawigacji Laser SLAM, nawigacja hybrydowa (Fusion Vision) (opcjonalnie)
Wizja (tryb standardowy) Kamera (Konfigurowalna)
Wydajnos¢
wizji . . )
DElER IS [ Bl SO 4 Aplikacje branzowe < Aplikacje procesowe
) o ) ) ) ) Roboty wspétpracujagce Han’s Robot sg szeroko Zatadunek i roztadunek, spawanie,
System operacyjny oprogramowanie aplikacji Han's Robot / oprogramowanie dyspozytorskie (opcjonalnie) stosowane w elektronice, motoryzagii, potprzewodnikach, polerowanie, przenoszenie, kontrola,
Chodiaohanie obrébce metali, nowej energetyce, inspekcji rurociggow i klejenie, wybieranie, wkrecanie itp.
Platforma deweloperska Windows/Linux w innych dziedzinach. Firma Han’s Robot wykorzystata
technologie robotéw do wspétpracy w ramach globalnej,
Napigcie baterii DC 48V inteligentnej produkciji, ktéra promuje produktywno$¢
we wszystkich dziedzinach zycia.
Wydajnos¢ L
wytrzymalosci | CZas pracy (z obcigzeniem) >6 godz. >10 godz. >12 godz. >12 godz..
Czas fadowania <2 godz. <2 godz. <2 godz. tadowanie reczne 2,5 godz.
Standardowy interfejs komunikacyjny TCP/IP, HTTP, SDK Zatadunek
Interfejs a H
! o i roztadunek Paletyzacja
Gwarancja 12 miesiecy

Rozpylanie Spawanie Narzedzia Znakowanie

mechaniczne laserowe
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Branza i i
] eTav2Wol (o [N (IR=IEINI(els|\M Ciccie laserowe Opieki zdrowotnej L S el S e gL

. Ortopedyczny robot do wiercenia i zszywania, wyposazony w optyczny
Jeden robot zostal przystosowany do jednoczesnego zatadunku
) system pozycjonowania i inne akcesoria, umozliwia osiggnigcie bardziej
i roztadunku czterech maszyn tngcych laserem. Pary maszyn tngcych sg
) . . R . inteligentnego i niezawodnego planu chirurgicznego, precyzyjniejsze
ustawione na obu koncach, a w $rodku znajduje sie 7-osiowa szyna
o . . . i bardziej humanitarne przeprowadzenie zabiegu ortopedycznego oraz Optyczny system pozycjonowania
prowadzgca, umozliwiajgca wspoétprace robota miedzy maszynami. o _ o .
R . L . podniesienie jakosci ustug w dziedzinie ortopedii.
Kamera wizyjna jest zintegrowana z robotem, co umozliwia precyzyjne

pozycjonowanie podczas zatadunku i roztadunku, przy czym wymagana Doktadno$é: Robot moze by¢ pozycjonowany z doktadnoscig do 0,02 mm, model zestawu kolanowego
precyzja roztadunku maszyn tngcych wynosi okoto 0,1 mm co umozliwia precyzyjne odwzorowanie pozycji i sity w operacjach

Robot chirurgiczny
o ogromnej warto$ci, zapewniajac precyzyjng i doktadng procedure

Oszczedzanie Latwy w obstudze chirurgiczna.

rzeStrzen | . ; . . i . . Centrum kontroli robotéw ] .
P Obstuga robotéw wspoétpracujgcych jest Bezpieczenstwo: Bezpieczenstwo wspoétpracy cziowiek-maszyna jest Chirurgiczny system nawigacii
Ogolny uktad jest kompaktowy, zajmuje prosta. Klienci mogg samodzielnie zapewnione dzieki zaawansowanym funkcjom bezpieczenstwa, takim jak
niewielkg przestrzen i nie wymaga ~ zmieniac produkty lub debugowaé nowe ochrona przed kolizjg, ograniczenie obszaru ruchu i ochrona przed
znacznych modyfikacji w istniejgcej produkty po krétkim szkoleniu, co T P Lo . . .

cisnieniem. Jednoczesnie, opierajgc si¢ na zaletach wysokiej precyzji ; ; i .

konfiguracji. Dodatkowo  wdrozenie znacznie obniza koszty zwigzane z ) e . et taoe b . - . : Wlecej scenariuszy:
sprzetu jest proste. wymiang produktu. I czutoscl, gwarantowane jest takze bezpieczenstwo chirurgiczne. punkcja, implant dentystyczny, neurochirurgia,

naktucie jamy brzusznej, operacja wymiany
Wigcej scenariuszy: zatadunek i roztadunek, inspekcja, szlifowanie, natryskiwanie, montaz, znakowanie itp. Humanizacja: Migkka kontrola ruchu i monitorowanie ci$nienia w czasie stawu biodrowego itp.
rzeczywistym zapewniajg profesjonalne rezultaty i redukujg stres pacjenta.

Wydajnos$é: Robot jest stabilny, bezpieczny, tatwy w obstudze i zdolny

do wykonywania ciagtych operacji.

Klejenie lamp samochodowych (NeloJ s\ g (e[l Zatadunek i roztadunek CNC

Przyjmujac integracje struktury jeden do dwéch, jedno

urzadzenie do klejenia na zimno moze sklei¢ dwa W tym przypadku mobilny manipulator porusza sie inteligentnie w tym
wspotpracujgce roboty. Swobodne klejenie dwustanowiskowe samym warsztacie, aby wspiera¢ wielokrotng produkcje, w tym projekt
poprawia wydajnosc¢ i jako$é klejenia oraz pozwala unikngé transferu materiatéw warsztatu produkcyjnego CNC oraz automatyczny
wptywu na zdrowie personelu, co znacznie zmniejsza koszty zatadunek i roztadunek elementéw materiatow.

pracy i sprzetu.

Bezpieczenstwo i Oszczednos¢ energii Cechy budowy
elastycznosc¢ i niska konsumpcja
Robot Han to 6-osiowy robot wspoétpracujacy wraz z inteligentnym robotem
Precyzyjne kiejenie liniowe, Klej na zimno nie wymaga mobilnym, o duzej pojemnosci i automatycznym mechanizmie
nieszkodliwe dziatanie, podgrzewania, co znacznie . . . .. P L L
podnoszenia. Moze on jednocze$nie tadowaé wiekszg ilos¢ materiatow,

poprawiona wydajnosé. zmniejsza zuzycie energii. . o . o . ) )
swobodnie porusza¢ sig¢ po warsztacie, zapewnia¢ ptynne dziatanie wielu

urzadzehn w warsztacie oraz pomagac klientom w automatyzacji potrzeb

Wiegcej scenariuszy: zatadunek i roztadunek, opryskiwanie, montaz, inspekcja, kompletacja, znakowanie itp. e e

Wiecej scenariuszy: magazynowanie, pakowanie, montaz, testowanie, odbior itp.
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Przemyst .
obrébki metali Znakowanie laserowe

Roboty do znakowania firmy Han's sg zdolne do wielokierunkowego
automatycznego znakowania, obejmujgcego procesy od zatadunku
i roztadunku do samego znakowania. To spetnia potrzeby
bezobstugowej,  zautomatyzowanej i  elastycznej  eksploataciji,
co przyczynia sie do poprawy wydajnosci dostaw i redukcji kosztow
produkciji.

Elastyczny i wydajny tatwy w obstudze

Wykonaj elastyczne i efektywne Programowanie graficzne oraz edycja
znakowanie pod réznymi katami, programoéw robota sg intuicyjne
minimalizujgc  jednoczesnie ilos¢ i niewymagajgce wysitku.

zuzywanych materiatow

Wiegcej scenariuszy: znakowanie, usuwanie rdzy, szlifowanie, wkrecanie, spawanie itp.

Przemyst
potprzewodnikowy [ERCEEEILRTES

Roboty hybrydowe firmy Han's wspotpracuja z urzadzeniem do
przetwarzania ptyt. Oferujg w petni zautomatyzowane rozwigzania do
zarzgdzania operacjami na ptytach przy wykorzystaniu MES oraz dziatajg
jako niezalezny system planowania i zarzgdzania na wyzszym poziomie

komputerowym IPR.

Szybki i solidny

Jeden robot jest potaczony z piecioma urzgdzeniami do przetwarzania
ptyt, odpowiedzialnymi za zatadunek i roztadunek. To prowadzi do
wzrostu wydajnosci o 68% w poréwnaniu z recznym trybem pracy. W
petni zautomatyzowana fabryka pod czarnym $wiattem dziata w sposéb
kontrolowany i automatyczny. Wiele urzadzen moze by¢ planowanych

niezaleznie, umozliwiajgc 24-godzinng ciggtg operacje.

Wiecej scenariuszy: litografia, czyszczenie, trawienie, strgcanie, pielegnacja sprzetu, szlifowanie itp.

Przemyst sanitarny Spawanie obrotowe

Rozwigz problemy zwigzane z hatasem oraz niestabilnym tempem
recznego podawania przy zgrzewaniu ultradzwiekowym. Osiggnij
wigkszg wydajno$¢ przy mniejszym naktadzie pracy, dzigki tatwej
obstudze i stabilizacji procesu produkcyjnego przy uzyciu robotéw.

Wiecej scenariuszy: wizualne chwytanie, polerowanie bram, montaz, podnoszenie i umieszczanie, spawanie gorgcg

ptyta, zatadunek i roztadunek itp.

Branza inspekciji : : .
Inspekcja urzgdzen rurociggowych

W tej aplikacji robot Han's zostat zintegrowany z réznorodnymi czujnikami,
aby umozliwi¢ 24-godzinng automatyczng wizualng kontrole rurociggu.
Konstrukcja tgczaca 6 stopni swobody (6-DOF) umozliwia dokfadne
zaplanowanie ruchéw robota, nawet w przypadku skomplikowanych
Sciezek, co zwieksza zakres oraz precyzje monitorowania i eliminuje

obszary niewidoczne.

Réznorodne zastosowania Mniejsze ryzyko

Znajduje zastosowanie Obniza ryzyko zwigzane
w energetyce, przemysle naftowym, z bezpieczenstwem oraz redukuje
transporcie, inteligentnych koszty pracy w poréwnaniu
budynkach i innych dziedzinach. z tradycyjnymi kontrolami

wykonywanymi recznie.

Wigcej scenariuszy: elektrycznosc¢, energia, budownictwo, transport, mineraty, morze.
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Przemyst .
Edukacyjny Szkolenie VR

1. System szkoleniowy dla robotéw przemystowych oparty na wirtualnej
rzeczywistosci wielorobotowych i wieloetapowych szkolen z obstugi
zadan robotow. Obejmuje to szkolenia z zakresu spawania,
natryskiwania, odlewania, paletyzacji, zatadunku, roztadunku oraz
montazu telefonéw komorkowych przy uzyciu robotow.

2. Przez wykorzystanie systemu robotéw VR do nauki i zrozumienia
obstugi robotéw przemystowych oraz poprzez praktyczne szkolenia

3. Uzycie rzeczywistych robotéw wspotpracujgcych, osigga sie
kompleksowe zrozumienie i opanowanie umiejetnosci w obszarze obstugi
robotéw przemystowych. To wzmacnia oraz konsoliduje podstawowej
wiedzy oraz efektéw szkolenia, a takze istotnie podnosi skutecznos¢

procesu nauczania i treningu.

Wiecej scenariuszy: platforma dydaktyczna, cykliczna linia montazowa, aplikacja robota mobilnego, aplikacja SCARA, stacja
robocza do zatadunku i roztadunku robota do znakowania laserowego, demontaz i instalacja robota
wspotpracujgcego, zintegrowana z robotem standardowa stacja robocza.

Nowa branza detaliczna

W ramach tej nowej flagowej aplikacji sklepu herbacianego,
zaawansowany sklep herbaty wykorzystuje roboty firmy Han's

w dziedzinie produkcji napojéw. Roboty wspotpracujg w procesach
wytwarzania, mieszania i dostarczania herbaty, co dodaje wartosci (takiej
jak $wiezos¢, atrakcyjnosc i pozytywne wrazenia dla klientéw) do oferty

i wizerunku sklepu. To istotnie przyspiesza proces zwiekszania produkcji

napojow.

Swieze Oszczedzaj prace w

doswiadczenie

Samoobstuga jednym kliknigciem
jest powszechnie stosowana na
lotniskach, w hotelach,
restauracjach, stacjach, centrach

handlowych i innych miejscach.

Wiecej scenariuszy: masaz, kawa latte, sprzedaz bezobstugowa itp.

kuchni

Osiaggniecie mniejszego naktadu
pracy przy jednoczesnym
zwigkszeniu wydajnosci, tatwa
obstuga, wygodna konserwacja

oraz szybki zwrot kosztow.
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